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Geschwindigkeit 

 

Minimal-/ Maximalwert: 
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Feineinstellung 

 

 

 



Fahrspuren 

 

 



 

 

 

 

 



DCC 

 

Function mapping 

 



Kompatibilitätsmodus 

 

 



Fernbedienung 

 

Taste 4 = Erweiterungsausgang (Schalten der Lötpads) 



Start und Stop 

 

Verhalten bei langem Aufenthalt 

 



Befehl nach dem Losfahren ausführen 

 



 

 



Verhalten bei niedrigem Batteriestand 

 



Magnetsteuerung 

 

Maximale Empfindlichkeit:50 

Standard: 12 

 



Nord: Stopp 

 

 



 

 

Süd: Sanftes Abbremsen 

 



Magnetfolgen 
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Direkteinstellung 
CV Wert Beschreibung 

1  DCC Lokadresse 

2 10 Kriechgeschwindigkeit in km/h 

3 10 Beschleunigungsrate, Fahrzeuggeschwindigkeit wird um so viele km/h pro Sekunde 
erhöht. 

4 15 Abbremsgeschwindigkeit, Die Geschwindigkeit des Modells wird um so viel km/h pro 
Sekunde verringert. 

5 90 Geschwindigkeit in km/h bei DCC Fahrstufe 28 

6 30 Grundgeschwindigkeit in km/h 

7 0  

8 9  

9 0  

10 0  

11 0  

12 0  

13 1 Standard-Funktionszustände 
- Bit4: Rundumleuchten 
- Bit3: Richtungsanzeiger, rechts 
- Bit2: Richtungsanzeiger, links 
- Bit1:Fernlicht 
- Bit0:Hauptscheinwerfer 

14 0  

15 0  

16 0  

17 30  

18 0  

19 0  

20 0  

21 0  

22 0  

23 0  

24 0  

25 0  

26 0  

27 0  

28 0  

29 0  

30 1  

31 2  

32 0  



33 0  

34 0  

35 2 DCC function mapping, F1 

36 4 DCC function mapping, F2 

37 128 DCC function mapping, F3 

38 8 DCC function mapping, F4 

39 1 DCC function mapping, F5 

40 128 DCC function mapping, F6 

41 2 DCC function mapping, F7 

42 4 DCC function mapping, F8 

43 4 DCC function mapping, F9 

44 8 DCC function mapping, F10 

45 0 DCC function mapping, F11 

46 0 DCC function mapping, F12 

47 2  

48 0  

49 0  

50 0 TESTMODUS 
Es ist empfohlen, nur eine dieser Optionen gleichzeitig aktiv zu haben. 
- Bit7: -  
- Bit6: -  
- Bit5: - induktive Kommunikation (rechts) und Ladung (links)  
- Bit4: Empfangene Abstandsteuerungsnachrichten an den Rundumleuchten anzeigen 
(links = schwach, rechts=stark) 
- Bit3: - zeigt an wenn ein Anhänger automatisch detektiert wurde  
- Bit2: Fahrspur anzeigen (Nur Spuren 0 und 1) 
- Bit1: wenn CV53 Wegbegrenzung erreciht wird, halte an und schalte aus 
- Bit0: Magnetsensor an den Rundumleuchten anzeigen (links = Süd = Nothalt), 
Magnetfolgen führen keine Befehle aus. 

51 15 Invertierte Spule: Bremsweg in cm 

52 0 Invertierte Spule: Bremszeit in Sekunden. Wird in diesem Zeitraum keine Stoppspule 
erkannt, wird die Standardgeschwindigkeit wiederhergestellt. 

53 30 Invertierte Spule: Begrenzung des Bremsweges in cm. Wenn während dieser Fahrstrecke 
keine Stoppspule erkannt wird, wir die Standardgeschwindigkeit wiederhergestellt. 

54 0 Kabinenbeleuchtung nach langem Halt einschalten (Zeit in Sek.) 

55 0 Rundumleuchten nach einem langen Halt ausschalten (Zeit in Sek.) 

56 0 Hauptlicht nach einem langen Halt ausschalten (Zeit in Sek.) 

57 0 Nach einem langen Stopp verzögern Sie den Start des Motors (Zeit in Sekunden). Die 
Verzögerung wird nur angewandt, wenn mindestens eine Funktion von dem langen Stopp 
betroffen war. 

58 0 Nach einem längeren Stopp verzögern Sie das Wiedereinschalten der Scheinwerfer, wenn 
diese ausgeschaltet waren (Zeit in Sekunden). 

59 0 Nach einem langen Stopp verzögern Sie das Wiedereinschalten der Rundumleuchten, 
wenn diese ausgeschaltet waren (Zeit in Sekunden) 

60 20 Innenbeleuchtung bleibt nach dem Ausschalten des Fahrzeuges bestehen, Zeit in 
Sekunden. 

61 20 Motorverzögerung nach Einschalten in Sekunden. 

62 0  

63 60 Motorregler KP 

64 40 Motorregler KI 

65 0 Motorregler KD 



66 1 Sonderoptionen für den Motorregler 
- Bit 1 (reserviert): Raddurchmesser gestellt mit CVs 341-344 
- Bit 0: Niedrigere Motorspannung bei Geschwindigkeiten under 20 km/h 

67 0  

68 0  

69 0  

70 70  

71 66  

72 69  

73 32  

74 50  

75 32  

76 49  

77 47  

78 50  

79 48  

80 50  

81 53  

82 0  

83 0  

84 0  

85 0  

86 0  

87 0  

88 0  

89 0  

90 0  

91 0  

92 0  

93 0  

94 0  

95 0  

96 0  

97 30 Nachdem ein Magnetbefehl erkannt wurde, weitere Magnete eine zeitlang ignorieren 
(Strecke in mm) 

98 40  

99 12 Empfindlichkeit der Magnetsensoren,  
Schwelle = pwm / Empfindlichkeit 

100 0  

101 0  

102 3  

103 8  

104 4  

105 5  

106 6  

107 7  

108 0  

109 0  

110 16 Makro 1 
 
Fahrspuroptionen  



- Bit 7: Geschwindigkeit- und Funktionsbefehle aufheben. 
- Bit 6: Befehl nur aktivieren wenn wir hinter jemandem fahren. 
- Bit 5: Sanfstes Bremsen 
- Bits 4-3: Geschwindigkeitsoptionen. 0: keine Änderung, 1: Geschwindigkeit auf diesen 
Wert stellen, 2: Höchstgeschwindigkeit, 3: Mindestgeschwindigkeit 
- Bits 2-0: - 

111 24 Makro 1 
 
Funktionsmaske  
Bit-Werte: 0 = Funktion beibehalten, 1 = Funktion in nächster CV ändern 
Funktionen: 
- Bit 4:Richtungsanzeiger rechts 
- Bit 3: Richtungsanzeiger links 
- Bit 2:Rundumleuchten 
- Bit 1: Fernlicht 
- Bit 0:Scheinwerfer und Rücklichter 

112 16 Makro 1 
 
Funktionsbefehl, wird nur verwendet, wenn das entsprechende Bit in der Funktionsmaske 
gesetzt ist. 
Bitwerte: 0 = Funktion ausschalten, 1 = Funktion einschalten 
Funktionen: 
- Bit 4:Richtungsanzeiger rechts 
- Bit 3: Richtungsanzeiger links 
- Bit 2:Rundumleuchten 
- Bit 1: Fernlicht 
- Bit 0:Scheinwerfer und Rücklichter 

113 30 Makro 1 
 
Geschwindigkeit in km/h (wird nur verwendet, wenn der entsprechende Bit in den 
Einstellungen für Geschwindigkeit gesetzt ist. 

114 0 Makro 1 
 
Zeitlimit in Sekunden (Wert 0 bedeutet kein Limit) 

115 30 Makro 1 
 
Streckenbegrenzung in cm (der Wert 0 bedeutet keine Begrenzung) 

116 0 Makro 1 
 
Bedingungen zum Beenden 
- Bit 7:nach Freigabe von der nächsten Stoppspule für 30 cm rechts blinken 
- Bit 6: nach Freigabe von der nächsten Stoppspule für 30 cm links blinken 
- 
- 
- 
- Bit 2: den Befehl bei Freigabe durch eine Stoppspule beenden 
- Bit 1: den Befehl beim Anhalten durch eine Stoppspule beenden 
- Bit 0: den Befehl beim Eintreffen anderer Befehle beenden 

117 0 Makro 1 
 
Fahrspur und Verkehrsrichtung 
- Bit 5: Verkehrsrichtung umschalten 



- Bit 4-2: Fahrspur für die IR Abstandssteuerung. Wert 0 = keine Änderung, 1 = Richtung A, 
2 = Richtung B 
- Bits 1-0:Spur für die adaptive Geschwindigkeitsregelung. Value 0 = kein Spurwechsel. 2 = 
Grundspur. 1 = Alternativspur bzw. Haltespur 

118 0 Makro 1 

119 0 Makro 1 

120 16 Makro 2 
 
Fahrspuroptionen  
- Bit 7: Geschwindigkeit- und Funktionsbefehle aufheben. 
- Bit 6: Befehl nur aktivieren wenn wir hinter jemandem fahren. 
- Bit 5: Sanfstes Bremsen 
- Bits 4-3: Geschwindigkeitsoptionen. 0: keine Änderung, 1: Geschwindigkeit auf diesen 
Wert stellen, 2: Höchstgeschwindigkeit, 3: Mindestgeschwindigkeit 
- Bits 2-0: - 

   

   

249 0 Makro 14 

250 0 Art der Rundumleuchte 
0:Überblenden (simuliert eine Rundumleuchte) 
1: Überblenden, schneller (simuliert eine Rundumleuchte) 
2: Überblenden, langsamer (simuliert eine Rundumleuchte) 
3: doppeltes Blinken (wie bei alten Feuerwehrfahrzeugen) 
4: modernes Einsatzfahrzeug 
5: Überblenden, sehr schnell (simuliert eine Rundumleuchte) 

251 2 Helligkeit Scheinwerfer, Abblendlicht (0-15) 

252 12 Helligkeit Scheinwerfer, Fernlicht (0-15) 

253 1 Helligkeit Rücklicht, Normalfahrt (0-15) 

254 12 Helligkeit Rücklicht, Bremsen (0-15) 

255 2 Helligkeit Richtungsanzeiger (0-3) 

256 2  

257 2  

258 0 Helligkeit für Erweiterungsausgang (0-3) 

259 0  

260 7 Verhalten bei sehr niedrigem Batteriestand  
- Bit2: Stoppen und andere vor dem Ausschalten anhalten (benötigt IR 
Abstandssteuerung)  
- Bit1: Warnblinkanlage benutzen (beide Rundumleuchten an) 
- Bit0:Geschwindigkeit reduzieren 

261 30 Maximale Fahrgeschwindigkeit bei sehr niedrigem Batteriestand 

262 27 Optionen für die Abstandssteuerung 
- Bits 5-7: DCC Kompatibilitätsmodus mit anderen Systemen 
- Bit4: DCC Empfang erlaubt 
- Bit3:Fernlicht abschalten wenn andere vorausfahrende Fahrzeuge erkannt werden (auf 
allen Fahrspuren). 
- Bit2: Anhänger ist angeschlossen, IR Sender werden an der zugmaschine abgeschaltet 
- Bit1: Sender aktiv 
- Bit0: Empfänger aktiv 
� 

263 18 Reichweite für die Abstandsregelung (0-32) 
Höhere Werte erhöhen die Reichweite, erhöhen aber auch den Energieverbrauch 



264 10 Timeout für Abstandssteuerung (0-255) 
Zeit in 100 ms wie lang ein Befehl noch als aktiv gilt nachdem die Verbindung mit dem 
Vordermann verloren geht. 

265 15 Timeout für Abstandssteuerung im Stillstand (0-255) 
Zeit in 100 ms wie lang ein Befhel noch als aktiv gilt nachdem die Verbindung mit dem 
Vordermann verloren geht, wenn die Geschwindigkiet Null ist. 

266 25 Zeit für bregrenzte Beschleunigung (0-255) 
Zeit in 100 ms wie lang die Beschleunigung auf niedrigen Werten gehalten ist, nachdem 
die Verbindung mit dem Vordermann verloren geht, um eine zu starke Beschleunigung in 
engen Kurven zu vermeiden. 

267 4 Abstandssteuerung: reduziere die Stärke des Annäherungsignals, um dichter zueinander 
anhalten zu können. 

268 0  

269 0 Fahrspur erzwingen 

270 34 Fahrspurinformation, schreibgeschützt 

271 90 Bremsweg, weit. 

272 35 Bremsweg, nah. 

273 3 Befehl bei der Losfahrt ausführen, auf Spur 0 
Wenn das Fahrzeug an einer magnetischen Stoppstelle angehalten hat (z.B. wegen einer 
Stoppspule) und es nachher wieder losfährt, werden die ausgewählten Befehle 
ausgeführt, davon abhängig, auf welcher Fahrspur sich das Fahrzeug befindet. Das 
erlaubt, zum Beispiel, dass das Fahrzeug seine Richtungsblinker bei der Abfahrt nur dann 
aktiviert, wenn es aus einer Haltespur losfährt, nicht aber wenn es von einem 
Bahnübergang losfährt. 
Die Befehle funktionieren genau so wie bei den Magnetfolgen und benutzen die gleichen 
Einstellungen. 

274 0 Befehl bei der Losfahrt ausführen, auf Spur 1 
Wenn das Fahrzeug an einer magnetischen Stoppstelle angehalten hat (z.B. wegen einer 
Stoppspule) und es nachher wieder losfährt, werden die ausgewählten Befehle 
ausgeführt, davon abhängig, auf welcher Fahrspur sich das Fahrzeug befindet. Das 
erlaubt, zum Beispiel, dass das Fahrzeug seine Richtungsblinker bei der Abfahrt nur dann 
aktiviert, wenn es aus einer Haltespur losfährt, nicht aber wenn es von einem 
Bahnübergang losfährt. 
Die Befehle funktionieren genau so wie bei den Magnetfolgen und benutzen die gleichen 
Einstellungen. 

275 0 Befehl bei der Losfahrt ausführen, auf Spur 2 
Wenn das Fahrzeug an einer magnetischen Stoppstelle angehalten hat (z.B. wegen einer 
Stoppspule) und es nachher wieder losfährt, werden die ausgewählten Befehle 
ausgeführt, davon abhängig, auf welcher Fahrspur sich das Fahrzeug befindet. Das 
erlaubt, zum Beispiel, dass das Fahrzeug seine Richtungsblinker bei der Abfahrt nur dann 
aktiviert, wenn es aus einer Haltespur losfährt, nicht aber wenn es von einem 
Bahnübergang losfährt. 
Die Befehle funktionieren genau so wie bei den Magnetfolgen und benutzen die gleichen 
Einstellungen. 

276 2 Was schickt die IR Abstandssteuerung wenn das Fahrzeug abgeschaltet wird? 
- Wert 0: nichts 
- Wert 1: Folgefahrzeuge anhalten 
- Wert 2: Folgefahrzeuge ausschalten 

277 0  

278 17  

279 16 Dauer des Fahrspurwechsels in cm, während die alte und neue Fahrspurinformationen 
gleichzeitig gesendet werden 



280 5 Rückwärtsgeschwindigkeit (Fernbedienung) 

281 5 Beschleunigungsrate in Rückwärtsfahrt (Fernbedienung) 

282 10 Bremsrate in Rückwärtsfahrt (Fernbedienung) 

283 20 Zeit in 100 ms während Funktionen mit langem Tastendruck fortsetzen können wenn das 
Signal inzwischen verloren geht (maximaler 'Wert: 25) 

284 1 Optionen für die Fernbedienung 
- Bit 0: Fernbedienung ist erlaubt 

285 0  

286 0  

287 0 Geschwindigkeit worunter die sanftes Abbremsen auf Nordmagneten verwendet wird 

288 40 Bremsrate für sanftes Abbremsen auf Nordmagneten 

289 12 Sondereinstellungen für Stoppspulen (Nordpol)  
- Bit3: sanfstes Stoppen wenn wir mit Kriechgeschwindigkeit (oder langsamer) fahren 
- Bit2: Anhalten schließt den Spurwechsel bei der Abstandssteuerung 
- Bit1: Anhalten nur wenn das Fahrzeug schon bremst 
- Bit0: wenn 0, dann CV 95-96 sind verwendet (globale Einstellung für alle Spuren), wenn 
1, dann CVs 290-295 (spurbezogene Optionen) 

290 0 Zeit in Sekunden nach der das Fahrzeug losfährt, auch wenn es auf einer Stoppspule 
stand. 
Achtung: Wenn Sie Stoppspulen für die Verkehrssteuerung verwenden, ist es wichtig, 
diese Zeit höher als die längste mögliche Rotlichtdauer einzustellen, da sonst Fahrzeuge 
unerwartet an einer Kreuzung anfahren könnten, während die Ampel noch rot ist. 

291 0 Wenn die Dauer eines Stopps über einer Stoppspule begrenzt ist (siehe CV 95), dann wird 
eine zufällige Zeit zwischen Null und diesem Wert in Sekunden zur Dauer des Stopps 
addiert. 

292 0 Zeit in Sekunden nach der das Fahrzeug losfährt, auch wenn es auf einer Stoppspule 
stand. 
Achtung: Wenn Sie Stoppspulen für die Verkehrssteuerung verwenden, ist es wichtig, 
diese Zeit höher als die längste mögliche Rotlichtdauer einzustellen, da sonst Fahrzeuge 
unerwartet an einer Kreuzung anfahren könnten, während die Ampel noch rot ist. 

293 0 Wenn die Dauer eines Stopps über einer Stoppspule begrenzt ist (siehe CV 95), dann wird 
eine zufällige Zeit zwischen Null und diesem Wert in Sekunden zur Dauer des Stopps 
addiert. 

294 0 Zeit in Sekunden nach der das Fahrzeug losfährt, auch wenn es auf einer Stoppspule 
stand. 
Achtung: Wenn Sie Stoppspulen für die Verkehrssteuerung verwenden, ist es wichtig, 
diese Zeit höher als die längste mögliche Rotlichtdauer einzustellen, da sonst Fahrzeuge 
unerwartet an einer Kreuzung anfahren könnten, während die Ampel noch rot ist. 

295 0 Wenn die Dauer eines Stopps über einer Stoppspule begrenzt ist (siehe CV 95), dann wird 
eine zufällige Zeit zwischen Null und diesem Wert in Sekunden zur Dauer des Stopps 
addiert. 

296 0  

   

   

333 0  

334 1  

335 2  

336 0  

   

   

350 0  



351 74 Um wie viel wird die Fahrzeuglänge erhöht, wenn ein Anhänger angeschlossen ist? 
- Bits 0-4: erhöht die Länge, gemessen in cm, während der Dauer des Fahrspurwechsels. 
- Bits 5-6: erhöht die Längenkategorie. Nach der Erhöhung wird der Wert auf 3 begrenzt 
sein. 

352 1 Abstandssteuerungsoptionen, erweitert  
- Bit 0: Automatische Erkennung von Anhängern erlaubt. 
- Bit 1: Das Fahrzeug hat Überhang. 

353 0 Debug-Optionen, erweitert  
- Bit 0: Im Testmodus werden nicht nur die Rundumleuchten sondern auch die 
Richtungsanzeiger verwendet.. 

354 0 Erweiterungsausgang  
- Wert 0: inaktiv. 
-Wert 1: separate Funktion. 
-Werte 2-5: kopiert verschiedene vorhandene Leuchten. 

355 10  

356 30  

357 0  

   

 
------------- end of document ------------- 


